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La informacién abajo describe las revisiones ocurridas en este manual.

Version Revision Descripcion
- ROO Primera edicion
- RO1 Revision general y inclusion de los nuevos modelos
. RO2 Alteracion en Ie} Tabla B.8 enla pagina 170y en la serigrafia del posicionamiento
de la llave del filtro
- R0O3 Revision general y inclusién del tamafio D
- R0O4 Revision general
- R0O5 Revision general y inclusion del tamafio C 500 / 600 V
- R06 Revision general y inclusion del tamafio E
- Ro7 Revision general
- R0O8 Revision general, inclusion del tamafio F y seguridad funcional
) RO9 Revisién general, inclusion del tamafio F 200 V, tamafio G y grado de

proteccion IP66

Revision general, actualizadas pérdidas en la Tabla B.7 en la pagina 169 y

R10 corregida nota de la Tabla B.3 en la pagina 161

R11 Alteracion en la Tabla B.8 en la pagina 170

Alteracion en la Tabla B.3 en la pagina 161 y inclusion Tabla B.4 en la pagina

R12 163 y Tabla B.5 en la pagina 165

iNOTA!
Los convertidores CFW500 tienen los parametros de fabrica ajustados segun
sigue abajo:
® 60 Hz para modelos sin filtro interno.
® 50 Hz para modelos con filtro interno (verificar codigo inteligente
Ej.: CFW500A04P3S2NB20C2).

{ATENCION!

Verificar la frecuencia de la red de alimentacion.

En caso que la frecuencia de la red de alimentacion sea diferente del ajuste de
fabrica (verificar PO403) es necesario programar:

m P0204 = 5 para 60 Hz.

m P0204 = 6 para 50 Hz.

Solamente es necesario hacer esa programacion una vez.

Consulte el manual de programacion del CFW500 para mas detalles sobre la
programacion del parametro P0204.
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Instrucciones de Seguridad

1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Este manual contiene las informaciones necesarias para el uso correcto del convertidor de
frecuencia CFW500.

El mismo fue desarrollado para ser utilizado por personas con entrenamiento o calificacion
técnica adecuados para operar este tipo de equipamiento. Estas personas deben seguir
las instrucciones de seguridad definidas por normas locales. No seguir las instrucciones de
seguridad puede resultar en riesgo de muerte y/o danos en el equipamiento.

1.1 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL MANUAL

iPELIGRO!
Los procedimentos recomendados en este aviso tienen como objetivo proteger
al usuario contra muerte, heridas graves y danos materiales considerables.

{ATENCION!

Los procedimientos recomendados en este aviso tienen como objetivo evitar
dafios materiales.

iNOTA!
Las informaciones mencionadas en este aviso son importantes para el correcto
entendimento y bom funcionamiento del producto.

® = b

1.2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL PRODUCTO

Tensiones elevadas presentes.

Componentes sensibles a descarga electrostatica. No tocarlos.

Conexion obligatoria a tierra de proteccion (PE).

Conexion del blindaje a tierra.

O >
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1.3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

iPELIGRO!
Siempre desconecte la alimentacion general antes de manipular cualquier
componente eléctrico asociado al convertidor. Muchos componentes pueden

permanecer cargados con altas tensiones y/o en movimiento (ventiladores),
incluso después de que la entrada de alimentacion CA sea desconectada o
apagada. Aguarde por lo menos 10 minutos para garantizar la total descarga de
los condensadores. Siempre conecte el punto de aterramiento del convertidor
a tierra de proteccion (PE).

©

iNOTAS!

m Los inversores de frecuencia pueden interferir en otros equipamientos
electrénicos. Siga los cuidados recomendados en el Capitulo 3 INSTALACION
Y CONEXION en la pagina 64, para minimizar estos efectos.

m | ea completamente este manual antes de instalar o operar este convertidor.

iNo ejecute ningun ensayo de tension aplicada en el convertidor!
En caso que sea necesario consulte a WEG.

{ATENCION!
Las tarjetas electronicas poseen componentes sensibles a descargas

electrostaticas.

No toque directamente sobre los componentes o conectores. En caso que sea
necesario, toque antes en el punto de aterramiento del convertidor que debe
estar conectado a tierra de proteccion (PE) o utilice una pulsera de aterramiento
adecuada.

iPELIGRO!
Riesgo de aplastamiento
Para garantizar la seguridad en aplicaciones de elevacion de carga, se deben

instalar dispositivos de seguridad eléctricos y/o mecanicos, externos al
convertidor, para proteccion contra caida accidental de carga.

iPELIGRO!
Este producto no fue proyectado para ser utilizado como elemento de
seguridad. Para evitar danos materiales y a la vida humana, se deben

implementar medidas adicionales.

El producto fue fabricado siguiendo un riguroso control de calidad, no obstante,
si es instalado en sistemas donde su falla ofrezca riesgo de danos materiales, o
apersonas, los dispositivos de seguridad adicionales externos deben garantizar
una situacion segura, ante la eventual falla del producto, evitando accidentes.
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{ATENCION!

En operacion, los sistemas de energia eléctrica, como transformadores,
convertidores, motores y cables utilizados, generan campos electromagnéticos
(CEM). De esta forma, existe riesgo para las personas portadoras de marcapasos
o deimplantes, que permanezcan en las cercanias inmediatas de tales sistemas.
Por lo tanto, es necesario que dichas personas se mantengan a una distancia
de un minimo de 2 m de estos equipos.
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2 INFORMACIONES GENERALES

2.1 SOBRE EL MANUAL

Este manual presenta informaciones para la adecuada instalacion y operacion del convertidor,
puesta en funcionamiento, principales caracteristicas técnicas y cémo identificar y corregir
los problemas mas comunes de los diversos modelos de convertidores de la linea CFW500.

{ATENCION!
La operacién de este equipamiento requiere instrucciones de instalacion

y operacion detalladas suministradas en el manual del usuario, manual de
programacion y manuales de comunicacion. Ellos estan disponibles en el sitio
de la WEG - www.weg.net. Una copiaimpresa de los archivos puede solicitarse
por medio de su representante local WEG.

iNOTA!

@ La intencion de este manual no es agotar todas las posibilidades de aplicacion
del CFW500, ni WEG puede asumir ninguna responsabilidad por el uso del
CFW500 que no sea basado en este manual.

Parte de las figuras y tablas estan disponibles en los anexos, los cuales estan divididos en ANEXO
A - FIGURAS en la pagina 152 para figuras y ANEXO B - ESPECIFICACIONES TECNICAS
en la pagina 158 para especificaciones técnicas. Las informaciones estan en tres idiomas.

2.2 SOBRE EL CFW500

El convertidor de frecuencia CFW500 es un producto de alta performance que permite el
control de velocidad y torque de motores de induccion trifasicos. Este producto proporciona al
usuario hasta cuatro opciones para control del motor: control escalar V/f, control VVW, control
vectorial con sensor y sensorless.

En control vectorial, la operacion es optimizada para el motor en uso, obteniéndose el mejor
desempefio en términos de torque de regulacion de velocidad. La funcion "Autoajuste”,
disponible para el control vectorial, permite ajuste automatico de los reguladores y parametros
de control, a partir de la identificacion de los parametros del motor.

El control VVW "Voltage Vector WEG" tiene una performance y precision intermediarias entre
el control escalar V/f y el control vectorial, por otro lado, agrega robustez y simplicidad al
accionamiento del motor sin sensor de velocidad. La funcion Autoajuste también esta disponible
en el control VVW.

El control escalar (V/f) es recomendado para aplicaciones mas simples como el accionamiento
de la mayoria de las bombas y ventiladores. El modo V/f también es utilizado cuando mas de
un motor es accionado por un convertidor simultaneamente (aplicaciones multimotores).

El convertidor de frecuencia CFW500 también posee funciones de CLP (Controlador Légico

Programable) a través del recurso SoftPLC (integrado). Para mas detalles referentes a la
programacion de esas funciones, consulte el manual del usuario SoftPLC del CFW500.
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Los principales componentes del CFW500 pueden ser visualizados en el diagrama de bloques
de la Figura 2.1 en la pagina 56 para los Tamafios A, B, y C, Figura 2.2 en la pagina 57
para los Tamafios Dy E, y Figura 2.3 en la pagina 58 para los Tamanos F y G.

—WA—
@ = conexién Link DC ¢ [0 A @ ‘(D
@ = conexion para resistor de frenado +UD BR |-UD
R/ Filtro RFI @ U/T1
interno V/T2.
Red de S/L2/N| (disponible ] Motor
alimentacion en los W/TS
T3 convertidores
CAW500..C..) I
Rectificador g 8 ; Convertidor con Y-¥¥
trifasico / < §0 transistores IGBT
monofasico = og yrealimentacion de
PE g % § corriente
3 8k PE
& 26
Q T
g Zq
c 92
o §¢g
g8 %o Reali A
S 89 ealimentacion
o GE de tension
]
i
)
9]
Potencia
Control
Fuentes para electronica y interfaces entre
potencia y control
CPU
HMI (remota)® 32 bits EEPROM
"RISC" (memoria)
HMI®
| _oowa __ 2 ]
Plug-in estandar H
ik I Fuente 10V
|
PC RS485
Fuente 24 V
Interfaces Salida
Software WLP (RS232, anal6gica
SUPERDRIVE © RS485 Cartéo (pO1) 0
o USB) -
MODBUS P'ﬁgu‘annge‘ ;71% Salida digital
DO1 (RL1)
Entradas :D—
digitales Salida digi
gital
(DI a D)0 :{>_ D02 (TR)
Entrada 2 >
analdgica v i
ANy O c 1 Tarjeta de memoria
: (MCard) 1
______________ i
Accesorio

® = Interfaz hombre-maquina

(*) El nimero de entradas/salidas analégicas/digitales, asi como otros recursos, puede sufrir variaciones de acuerdo con el médulo plug-in utilizado.
Para mas informaciones, consulte la guia suministrada con el accesorio.
(**) No disponible en el tamafio A.

Figura 2.1: Diagrama de bloques del CFW500 para los tamarios A, By C
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Inductor del Link DC (Opcional) [
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S 8¢ Realimentacion:
o G E - tension
° - corriente
=
0
S}
Potencia
Control
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Control
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Cartao
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(AO1) O

» Salida digital
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Salida digital

RS485
Interfaces
Software WLP (Rs232,
SUPERDRIVE © RS485
MODBUS 0 USB)
Entradas :D_
digitales
(DI1 aDI4) ©
Entrada
analdgica
(Al ©

Tarjeta de memoria
(MCard)

Accesorio

DO2 (TR) ©

® = Interfaz hombre-maquina

(*) El nimero de entradas/salidas analdgicas/digitales, asi como otros recursos, puede sufrir variaciones de acuerdo con el médulo plug-in utilizado.
Para mas informaciones, consulte la guia suministrada con el accesorio.

Figura 2.2: Diagrama de bloques del CFW500 para los tamafos D y E
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—W— Resistor de
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Control ¥
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ana(lz%\)cﬁ $ » |_ ________ a
Tarjeta de memoria |
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- 1
Accesorio

@ = Interfaz hombre-maquina

(*) EIlnimero de entradas/salidas analégicas/digitales, asi como otros recursos, puede sufrir variaciones de acuerdo con el médulo plug-in utilizado.
Para mas informaciones, consulte la guia suministrada con el accesorio.

Figura 2.3: Diagrama de bloques del CFW500 para los tamafios Fy G
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2.3 NOMENCLATURA

Tabla 2.1: Nomenclatura de los convertidores CFW500
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Espanol
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NOTA
Para modelos con version de software especial, Sx en el codigo inteligente,

y para aplicaciones especificas, consulte el manual de aplicacion, disponible

para download en el sitio: www.weg.net.

©
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Tabla 2.2: Opciones disponibles para cada campo de la nomenclatura segun la corriente y tension
nominales del convertidor

) Opcionales Disponibles para los Demas Campos de
Corriente Tensién la Nomenclatura del Convertidor
Tamafo Nominal de N° de Fases

Salida Nominal | 4o | Gradode NiveldeEmision Version de
Protecciéon|  Conducida Hardware

01P6 =16 A
02P6 = 2,6 A En blanco o C2
) 04P3 =43 A aIimeSnt_aci(')n "
gzgg = ;gﬁ monofasica
B 10PO=10 A DB 2
01P6=1,6 A
A 02P6=26A |B= ) NB
04P3 =43 A allment'agtlén
0Pa= 7oA | MoIOEscao
B 10PO=10 A DB En blanco
07P0=70A
09P6 =9,6 A 2=200..240V
16P0 =16 A
C 24P0 =24 A
28P0 =28 A
D 33P0 =33 A
47P0 =47 A
E 56P0 = 56 A
77TPO =77 A
F 88P0 = 88 A DB
0105 =105 A
0145 =145 A
G 0180 =180 A NB o DB
0211 =211 A
01PO=1,0A En blanco o
01P6 =16 A 200N HOO
A 02P6 =26 A NB En blanco o C2
04P3 =43 A
06P1 =6,1A En blanco o C3
02P6=26A |T=
04P3 = 4,3 A | alimentacion En blanco o C2
06P5 =6,5A | trifasica
10PO=10A En blanco o C3
14P0 = 14 A
C [ 16Po-16A 4=380..480V En blanco 0 C2
24P0 =24 A DB
31P0 =31 A
39P0 =39 A
49P0 = 49 A
77TPO=77 A
F 88P0 =88 A
0105 =105 A
0145 =145 A
G 0180 =180 A NB o DB
0211 =211 A
01P7 =1,7A
03P0=3,0A
c g‘;ﬁg - ‘7‘:3 :\ 5=500..600V | DB En blanco
10PO=10A
12P0 =12 A

(1) Las corrientes informadas en las mecanicas A ... E es para uso en régimen HD y en los tamafios F y G para uso en ND.

En blanco o C3

NB

@

DB

En blanco o C3

En blanco o C3
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2.4 ETIQUETAS DE IDENTIFICACION

Existen dos etiquetas de identificacion, una completa, localizada en la lateral del convertidor
y otra resumida, debajo del modulo plug-in. La etiqueta debajo del modulo plug-in permite
identificar las caracteristicas mas importantes inclusive en inversores montados lado a lado. Para
mas detalles sobre posicionamiento de las etiquetas, consulte la Figura A.2 en la pagina 154.

Modelo (Cédigo Inteligente

CFW500A02P6T4NB20C2 < del convertidor)
Numero de serie —®» SER|AL#: 1324567890 03H <— Fecha de fabricacion
Orden de produccion —» OP.: 87654321 MAT.: 12345678 <— item de stock WEG
) LINE OUTPUT )
Datos nominales > [INEA SALIDA < Datos nominales
de entrada REDE SAIDA de salida (tension,
(tension, corriente 200 - 240V AC| 0 REDE/LINE 1___ corriente y frecuencia)
y frecuencia) 1~ 8 8A XX -
3~ 19AXX | 3~ XX16AXX §8
50-60HzX 0-300HzX Eg
O CEQ@E
LISTED ==
IND. CONT. EQ. — ;
25939 s
MADE IN BRAZIL :I\

HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

a) Etiqueta lateral del CFW500 para los tamafnos A a E
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ftem de stock WEG —»
Orden de produccion

Datos nominales de
entrada (tension,
corriente y frecuencia)

Modelo (cddigo Inteligente
— del convertidor)

— Numero de serie
&— Fecha de fabricacion

Datos nominales de

(1 FREQUENCY h
E INVERTER
CFW500
CFWS500F77P0T4DB20 <
MAT.: 14609374  SERIAL#: <
—»r OP.: 999999999 48 0 4
LINE OUTPUT
LINEA SALIDA
REDE SAIDA
VAC 380 - 480 VAC| O - REDE
A (ND) 3~64,7A 3~770A
A (HD) 3~ 81,6 A 61,0 A
Hz 50/60 Hz 0-500 Hz

FABRICADO NO BRASIL
HECHO EN BRASIL
MADE IN BRAZIL

I~

[ |
909

MANUFACTURER: "WEG DRIVES & CONTROLS -
AUTOMAGAO LTDA"

AV. PREFEITO WALDEMAR GRUBBA, 3000
CP420, CEP 89256-900 / JARAGUA DO SUL - SC

A

492%523246

7

salida (tension, corriente
y frecuencia)

J

b) Etiqueta lateral del CFW500 para los tamafos Fy G

item de stock
Numero de serie

CFW500A02P6T4NB20C2
12345678
1324567890 03H

Modelo (Cédigo inteligente
del convertidor)

Fecha de fabricacion

c) Etiqueta frontal del CFW500 (Debajo del Médulo Plug-in)

Figura 2.4: (a) a (c) Descripcion de las etiquetas de identificacion en el CFW500

2.5 RECEPCION Y ALMACENAMIENTO

El CFW500 es suministrado embalado en una caja de carton hasta los modelos del tamafno
E. Los modelos en gabinetes mayores son embalados en caja de madera. En la parte externa
de este embalaje existe una etiqueta de identificacion que es la misma que esta fijada en la

lateral del convertidor.

Siga los procedimientos abajo para abrir el embalaje de modelos mayores que el tamafo E:

1. Cologue la caja sobre una mesa con el auxilio de dos personas.

2. Abra el embalaje.

3. Retire la proteccion de cartén o poliestireno.

CFW500 | 62

Espanol



5

Informaciones Generales

Verifique si:

m La etiqueta de identificacion del CFW500 corresponde al modelo comprado.

m Ocurrieron danos durante el transporte.

En caso que sea detectado algun problema, contacte inmediatamente la transportadora.
Siel CFW500 no es instalado inmediatamente, almacénelo en un lugar limpio y seco (temperatura

entre -25 °C y 60 °C) con una cobertura para evitar la entrada de polvo en el interior del
convertidor.

{ATENCION!
Cuando el convertidor es almacenado por largos periodos de tiempo es

necesario hacer el "reforming" de los condensadores. Consulte el procedimiento
recomendado en la Seccion 6.4 MANTENIMIENTO PREVENTIVO en la pagina
90 de este manual.
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3 INSTALACION Y CONEXION
3.1 INSTALACION MECANICA

3.1.1 Condiciones Ambientales
Evitar:

m Exposicion directa a rayos solares, lluvia, humedad excesiva o brisa marina.
® Gases o liquidos explosivos o corrosivos.
m Vibracion excesiva.

m Polvo, particulas metalicas o de aceite suspendidos en el aire.
Condiciones ambientales permitidas para funcionamiento:

m Temperatura alrededor del convertidor: desde - 10 °C hasta la temperatura nominal
especificada en la Tabla B.6 en la pagina 167 y Tabla B.7 en la pagina 169.

m Convertidores del tamafno A a E: para temperaturas alrededor del convertidor mayor que lo
especificado en la Tabla B.6 en la pagina 167, es necesario aplicar reduccion de la corriente
de 2 % para cada grado Celsius limitando el incremento en 10 °C.

m Convertidores del tamano F y G: para temperaturas alrededor del convertidor mayor que lo
especificado en la Tabla B.7 en la pagina 169, es necesario aplicar reduccion de la corriente
de 1 % para cada grado Celsius para 50 °C y 2 % para cada grado Celsius para 60 °C.

» Humedade relativa del aire: de 5 % a 95 % sin condensacion.
m Altitud maxima: hasta 1000 m - condiciones nominales.

= De 1000 m a 4000 m - reduccion de la corriente de 1 % para cada 100 m encima de 1000 m
de altitud.

m De 2000 metros a 4000 m por encima del nivel del mar - aplicar 1,1 % de reduccion de la tension
maxima (240 Vca para los modelos 200...240 Vca, 480 Vca para los modelos 380...480 Vca
y 600 V para los modelos 500...600 V) para cada 100 metros por encima de 2000 metros.

m Grado de contaminacion: 2 (segun EN 50178 y UL 508C), con contaminacion no conductiva.
La condensacion no debe causar conduccion de los residuos acumulados.

3.1.2 Posicionamiento y Fijacién

Las dimensiones externas y de perforacion para fijacion, asi como el peso liquido (masa) del
convertidor son presentados en la Figura B.2 en la pagina 175. Para mas detalles de cada
mecanica consulte Figura B.5 en la pagina 180, Figura B.6 en la pagina 181, Figura B.7 en
la pagina 182, Figura B.8 en la pagina 183, Figura B.9 en la pagina 184, Figura B.10 en la
pagina 185y Figura B.11 en la pagina 186.

Instale el convertidor en la posicidn vertical en una superficie plana. Primeramente, coloque los
tornillos en la superficie donde el convertidor sera instalado, instale el convertidor y entonces
apriete los tornillos respetando el torque maximo de apriete de los mismos indicado en la
Figura B.2 en la pagina 175.

Deje como minimo los espacios libres indicados en la Figura B.3 en la pagina 177, de forma
de permitir circulacion de aire de refrigeracion. No ponga componentes sensibles al calor
encima del convertidor.
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{ATENCION!
= Cuando un convertidor es instalado encima de otro, use la distancia minima A

+ B (segun la Figura B.3 en la pagina 177) y desvie del convertidor superior
el aire caliente proveniente del convertidor que esta abajo.

m Prever electroducto o canales independientes para la separacion fisica
de los conductores de sefial, control y potencia (consulte la Seccion 3.2
INSTALACION ELECTRICA en la pagina 66).

3.1.2.1 Montaje en Tablero

Para convertidores instalados dentro de tableros o cajas metalicas cerradas, provea una
ventilacion adecuada para que la temperatura quede dentro del rango permitido. Consulte las
potencias disipadas en la Tabla B.6 en la pagina 167 y Tabla B.7 en la pagina 169.

Como referencia, la Tabla 3.1 en la pagina 65 presenta el flujo del aire de ventilacion nominal
para cada tamano.

Método de Refrigeracion: ventilador con flujo de aire de abajo para arriba.

Tabla 3.1: Flujo de aire del ventilador

Tamano CFM I/s m3/min
A 20 9,4 0,56
B 30 14,1 0,85
c 30 14,1 0,85
D(T2) 0 100 47,2 2,83
D (T4) ™ 80 37,8 2,07
E 180 84,5 5,0
F 214 1004 6,05
G (145T2 y 142T4) 180 %5 51
G (180T2, 180T4,
2(11T2 y 211T4) 265 125 =

(*) T2 - CFW500 Tamarfio D linea 200 V (200...240 V).
(**) T4 - CFW500 Tamario D linea 400 V (380...480 V).

3.1.2.2 Montaje en Superficie

La Figura B.3 en la pagina 177 ilustra el procedimiento de instalacion del CFW500 en la
superficie de montaje.

3.1.2.3 Montaje en riel DIN

En los tamafos A, B y C, el convertidor CFW500 también puede ser fijado directamente en
riel de 35 mm segun DIN EN 50.022. Para ese montaje se debe primeramente posicionar la
traba © para abajo y luego poniendo el convertidor en el riel, posicionar la traba © para arriba,

blogueando la retirada del convertidor.
(*) La traba de fijacion del convertidor en el riel esta indicada con un destornillador en la Figura B.3 en la pagina 177.

3.1.2.4 Montaje en Brida

En los tamanos F y G el convertidor CFW500 también puede ser montaje en brida. Para ese
montaje, remover soportes de fijacion del convertidor. La parte del convertidor que queda para
fuera del tablero posee grado de proteccion IP55. Para garantizar el grado de proteccion del
tablero es necesario prever vedacion adecuada del orificio realizado para el pasaje del disipador
del convertidor. Ejemplo: usar vedacion con silicona.

Para detalles sobre el montaje in brida, consulte la Figura B.3 en la pagina 177.

65 | CFW500



e

Instalacion y Conexion

3.2 INSTALACION ELECTRICA

iPELIGRO!

m L as informaciones a continuacion tienen la intencion de servir como guia para
ejecutar una instalacion correcta. Siga también las normas de instalaciones
eléctricas aplicables.

m Asegurese que la red de alimentacion esta desconectada antes de iniciar
las conexiones.

m El CFW500 no debe ser utilizado como mecanismo para parada de
emergencia. Utilize otros mecanismos adicionales para este fin.

{ATENCION!

m m La proteccién de cortocircuito del convertidor de frecuencia no proporciona
proteccién de cortocircuito del circuito alimentador. La proteccion de
cortocircuito del circuito alimentador debe ser contemplada conforme las
normativas locales aplicables.

3.2.1 Identificacion de los Bornes de Potencia y Puntos de Aterramiento
Los bornes de potencia pueden ser de diferentes tamanos y configuraciones, dependiendo del
modelo del convertidor, segun la Figura B.4 en la pagina 180. La localizacion de las conexiones
de potencia, aterramiento y control puede ser visualizada en la Figura A.3 en la pagina 156.

Descripcion de los bornes de potencia:

= L/L1,N/L2y L3 (R, S, T): red de alimentacion CA. Algunos modelos de la linea de tension
200-240 V (ver opcion de modelos en la Tabla B.1 en la pagina 158 y Tabla B.2 en la pagina
160) pueden operar en 2 o 3 fases (convertidores monofasico/trifasico) sin reduccion de
la corriente nominal. La tension de alimentacion CA, en este caso puede ser conectada en
2 de los 3 terminales de entrada. Para los modelos solamente monofasicos, la tension de
alimentacion debe ser conectada en L/L1y N/L2.

= U, V, W: conexion para el motor.

m -UD: polo negativo de la tension del Link DC.

= BR: conexion del resistor de frenado.

= +UD: polo positivo de la tension del Link DC.

= DCR: conexion para el inductor del Link DC externo (opcional). Solamente disponibles para
los modelos 28 A, 33 A, 47 Ay 56 A/ 200-240Vy 24 A, 31 A, 39 Ay 49 A/ 380-480 V.

El torque maximo de apriete de los bornes de potencia y puntos de aterramiento debe ser
verificado en la Figura B.4 en la pagina 180.
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3.2.2 Cableado de Potencia, Aterramiento, Disyuntores y Fusibles

A

{ATENCION!

m Utilice terminales adecuados para los cables de las conexiones de potencia
y aterramiento. Consulte la Tabla B.1 en la pagina 158, Tabla B.2 en la
pagina 160 y Tabla B.3 en la pagina 161 para cableado, disyuntores y
fusibles recomendados.

m Apartar los equipamientos y cableados sensibles a 0,25 m del convertidor
y de los cables de conexién entre convertidor y motor.

m No es recomendable utilizar los mini disyuntores (MDU), debido al nivel de
actuacion del magnético.

A

{ATENCION!

Interruptor diferencial residual (DR):

m Cuando utilizado en la alimentacién del convertidor debera presentar
corriente de actuacion de 300 mA.

m Dependiendo de las condiciones de instalacion, como longitud vy tipo del
cable del motor, accionamiento multimotor, etc., podra ocurrir la actuacion
del interruptor DR. Verificar con el fabricante el tipo mas adecuado para
operar con convertidores.

iNOTA!

m Los valores dimensionales del alambre de la Tabla B.1 en la pagina 158
y Tabla B.2 en la pagina 160 son apenas ilustrativos. Para el correcto
dimensionamiento del cableado, se deben tomar en cuenta las condiciones
de instalacion y la maxima caida de tension permitida.

m Para conformidad con la norma UL, utilizar fusibles ultrarépidos (para los
tamanos A, B, Cy F), y utilizar fusible tipo J o el disyuntor (para los tamafos
Dy E) en la alimentacion del convertidor con corriente no mayor que los
valores de la Tabla B.3 en la pagina 161.
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3.2.3 Conexiones de Potencia

. C——
)
PE
L

e ) 4. Blindaje [

R ; H . . " —
S e
T e
Red Seccionadora t=-------*
Fusibles

(*) Los bornes de potencia -Ud, BR y +Ud no estan disponibles en los modelos del Tamarfo A.
(a) Tamafnos A,B,CyF

|PE U|VIW|

U/
[—PE
i R Blindaje

R Dl e I [

S ; - ——} . : : .

T === [ . 2 .
Red Secciomadora ‘--------: e

Fusibles

(b) Tamanos Dy E
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[U/T1 VT2 [wiTs

FPE R/ S/ [ 18| (B2 e
PE

L
R - | S— 7 "
S t- — : : }
T e | S— N . !
Red Seccionadora Fusibles

(c) Tamaio G

Figura 3.1: (a) a (c) Conexiones de potencia y aterramiento

3.2.3.1 Conexiones de Entrada

iPELIGRO!
Prevea un dispositivo para seccionamiento de la alimentacion del convertidor.
Este debe seccionar la red de alimentacion para el convertidor cuando sea

necesario (por ejemplo: durante trabajos de mantenimiento).

{ATENCION!
La red que alimenta al convertidor debe tener el neutro solidamente aterrado.

En caso de red IT, siga las instrucciones descritas en el item 3.2.3.3 Redes IT
en la pagina 70.

iNOTA!

m La tension de red debe ser compatible con la tension nominal del convertidor.

m No son necesarios condensadores de correccion del factor de potencia
en la entrada (L/L1, N/L2, L3 0 R, S, T) y no deben ser conectados en la
salida (U, V, W).

Capacidad de la red de alimentacion

m Adecuado para uso en circuitos con capacidad de entregar un maximo de 30.000 A,
simétricos (200 V, 480 V o 600 V), cuando esta protegido por fusibles, conforme la
especificacion de la Tabla B.3 en la pagina 161.
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3.2.3.2 Inductor del Link DC / Reactancia de la Red

De una forma general, los convertidores de la serie CFW500 pueden ser conectados
directamente a la red eléctrica, sin reactancia de red. Sin embargo, verifique lo siguiente:

Tamainos A a E:

m Para evitar dafos al convertidor y garantizar la vida Util esperada se debe tener unaimpedancia
minima de red que proporcione una caida de tension de la red de 1 %. Si la impedancia de
rede (debido a los transformadores y cableado) es inferior a este valor, se recomienda utilizar
una reactancia de red.

m Para el calculo del valor de la reactancia de red necesaria para obtener la caida de tension
en el porcentaje deseado, utilice:

Ve quH

/s, nom *

L=1592. AV.

Siendo:

AV - caida de red deseada, en porcentaje (%).

V,  -tension de fase en la entrada del convertidor, en Volts (V).
I nom - COrriente nominal de salida del convertidor.

f - frecuencia de la red.

Tamanos Fy G:

= No es necesaria impedancia minima de red para evitar dafos al convertidor y garantizar su
vida util esperada.

3.2.3.3 Redes IT

{ATENCION!
Cuando se utilicen convertidores con filtro RFI interno en redes IT (neutro no

puesto a tierra, o puesto a tierra por resistor de valor éhmico alto), siempre
ajustar la llave de puesta a tierra de los condensadores del filtro RFl interno en
la posicion "NC" (segun Figura A.2 en la pagina 154) para los tamafios A a
E, o remover los tornillos de puesta a tierra del filtro (conforme la Figura A.4 en
la pagina 157) para los tamarfos F y G, ya que esos tipos de redes causan
danos a los condensadores de filtro del convertidor.

3.2.3.4 Frenado Reostatico

iNOTA!
El frenado reostatico esta disponible en los modelos a partir del tamafio B.

Consulte la Tabla B.1 en la pagina 158 y Tabla B.2 en la pagina 160 para las siguientes
especificaciones de frenado reostatico: corriente maxima, resistencia, corriente eficaz © y
dimension del cable.
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Contactor
- R
Red de P 3
alimentacion ' T
"
i
1l
i
1l
1
LT
Rele L | .7
térmico
Alimentacion
de comando
# )
Termostato - Resistor
< de frenado

Figura 3.2: Conexion del resistor de frenado

(*) La corriente eficaz de frenado puede ser calculada a través de:

(min)
tbr
eficaz max ' [———F——

5

Siendo: t,, corresponde a la suma de los tiempos de actuacion del frenado durante el mas
severo ciclo de 5 minutos.

LLa potencia del resistor de frenado debe ser calculada en funcién del tiempo de desaceleracion,
de la inercia de la carga y del conjugado resistente.

Procedimiento para uso del frenado reostatico:
m Conecte el resistor de frenado entre los bornes de potencia +Ud y BR.
m Utilice cable trenzado para la conexion. Separar estos cables del cableado de sefial y control.

m Dimensionar los cables de acuerdo con la aplicacion, respetando las corrientes maxima y
eficaz.

m Si el resistor de frenado es montado internamente al tablero del convertidor, considere la
energia del mismo en el dimensionamiento de la ventilacion del tablero.
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iPELIGRO!

El circuito interno de frenado del convertidor y el resistor pueden sufrir danos si
éste Ultimo no es debidamente dimensionado y/o si la tension de red excede el
maximo permitido. Para evitar la destruccion del resistor o riesgo de fuego, el
Unico método garantizado es el de la inclusion de un relé térmico en serie con
el resistor y/o un termostato en contacto con el cuerpo del mismo, conectados

de modo de desconectar la red de alimentacion de entrada del convertidor en
caso de sobrecarga, como es presentado en la Figura 3.2 en la pagina 71.

m Ajuste PO151 al valor méximo cuando utilice frenado reostatico.

m El nivel de tension del Link DC para actuacion del frenado reostatico es definido por el
parametro PO153 (nivel del frenado reostatico).

m Consulte el manual de programacién del CFW500.

3.2.3.5 Conexiones de Salida

{ATENCION!
m El convertidor posee proteccién electronica de sobrecarga del motor,

que debe ser ajustada de acuerdo con el motor usado. Cuando diversos
motores sean conectados al mismo convertidor utilice relés de sobrecarga
individuales para cada motor.
m La proteccion de sobrecarga del motor disponible en el CFW500 esté de
acuerdo con la norma UL508C, observe las informaciones a seguir:
1. Corriente de "trip" igual a 1,2 veces la corriente nominal del motor (P0401).
2. Cuando los parametros P0156, P0157 y PO158 (Corriente de Sobrecarga a
100 %, 50 %y 5 % de la velocidad nominal, respectivamente) son ajustados
manualmente, el valor maximo para respetar la condiciéon 1y 1,1 x P0O401.

{ATENCION!
Si una llave aislante o un contactor es insertado en la alimentacion del motor,

nunca los opere con el motor girando o con tension en la salida del convertidor.

Las caracteristicas del cable utilizado para conexion del convertidor al motor, asi como
su interconexién y ubicacion fisica, son de extrema importancia para evitar interferencia
electromagnética en otros dispositivos, ademas de afectar la vida util del aislamiento de las
bobinas y de los rodamientos de los motores accionados por los convertidores.

Mantenga los cables del motor separados de los demas cables (cables de sefial, cables de
comando, etc.) segun Item 3.2.6 Distancia para Separacion de Cables en la pagina 76.

Conecte un cuarto cable entre la tierra del motor y la tierra del convertidor.
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Cuando es utilizado un cable blindado para la conexién del motor:

m Siga las recomendaciones de la norma IEC/EN 60034-25.

m Utilice una conexidn de baja impedancia para altas frecuencias para conectar el blindaje del
cable a tierra. Utilice piezas suministradas con el convertidor.

m El accesorio "Kit de blindaje de los cables de potencia y control CFW500-KPCSx" (consulte
la Seccion 7.2 ACCESORIOS en la pagina 94), puede ser montado en la parte inferior del
gabinete. La Figura 3.3 en la pagina 73 muestra un ejemplo con detalles de la conexion del
blindaje de los cables de la red de alimentacion y del motor con el accesorio CFW500-KPCSA.
Ademas de eso, este accesorio posibilita la conexion del blindaje de los cables de control.

[ e

Figura 3.3: Detalle de la conexidn del blindaje de los cables de la red de alimentacién y del motor con
accesorio CFW500-KPCSA

3.2.4 Conexiones de Aterramiento

iPELIGRO!
m El convertidor debe ser obligatoriamente conectado a una tierra de proteccion
(PE).

m Utilizar cableado de aterramiento con dimension, como minimo, igual a la
indicada en la Tabla B.1 en la pagina 158 y Tabla B.2 en la pagina 160.

m El torque maximo de apriete de las conexiones de aterramiento es de 1,7 N.m
(15 Ibf.in).

m Conecte los puntos de aterramiento del convertidor a una asta de
aterramiento especifica, o al punto de aterramiento especifico o incluso al
punto de aterramiento general (resistencia < 10 Q).

m El conductor neutro de la red que alimenta al convertidor debe ser
solidamente aterrado, sin embargo el mismo no debe ser utilizado para
aterramiento del convertidor.

= No comparta el cableado de aterramiento con otros equipamientos que
operen con altas corrientes (gj... motores de alta potencia, maquinas de
soldadura, etc.).
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3.2.5 Conexiones de Control

Las conexiones de control (entrada/salida analdgica, entradas/salidas digitales y interfaz RS485)
deben ser hechas de acuerdo con la especificacion del conector del médulo plug-in conectado
al CFW500, consulte la guia del médulo plug-in en el embalaje del médulo del producto. Las
funciones y conexiones tipicas para el médulo plug-in estandar CFW500-I0S son presentadas
en la Figura 3.4 en la pagina 74. Para mas detalles sobre las especificaciones de las sefiales
del conector consulte el Capitulo 8 ESPECIFICACIONES TECNICAS en la pagina 97.

) Conector Descripcion
5 Z 5 1 Dt Entrada digital 1
| | 3 DI2 Entrada digital 2 ©
5 DI3 Entrada digital 3
5 7 Dl4 Entrada digital 4
Cg_ 9 +24 Fuente +24 Vcc
@ Salida digital 1
Q 11 | DOT-RLNA (Contacto NA del relé)
2 Salida digital 1
Jan} “RL-
13 | DO1-RL-C (Punto comun del relé 1)
15 | DO1-RL-NG Salida digital 1

(Contacto NC del relé)
17 GND Referencia 0 V

2 AO1 Salida analdgica 1

4 GND Referencia 0 V

6 Al Entrada analdgica 1
8

Referencia +10 Vcc

2 0V .

o para potenciémetro
c . .

= Salida digital 2

g 10| DO2TR (Transistor)

o

i}

12 GND Referencia 0 V

14 | RS485 - A | RS485 (Terminal A)
16 | RS485 - B | RS485 (Terminal B)
18 | GND(485) | GND (RS485)

(*) Laentrada digital 2 (DI2) también puede ser usada como entrada en frecuencia (Fl). Para mas detalles consulte el manual
de programacion del CFW500.

(**) Para mas informaciones consulte la especificacién detallada en la Seccién 8.2 DATOS DE LA ELECTRONICA/
GENERALES en la pagina 97.

- O = >
o =z < o
< i

DO2-TR

Figura 3.4: Seniales del conector del médulo plug-in CFW500-10S

La localizacion del médulo plug-in'y DIP-switches para seleccion del tipo de sefial de la entrada
y salida analdgica y de la terminacion de la red RS485 pueden ser mejor visualizadas en la
Figura A.2 en la pagina 154.

Los convertidores CFW500 son suministrados con las entradas digitales configuradas como
activo bajo (NPN), entrada y salida analdgica configuradas para sefial en tension 0...10 Vy con
resistores de terminacion del RS485 apagados.

iNOTA!

@ m Para utilizar las entradas y/o salidas analégicas con sefial en corriente, se
debe ajustar la llave S1 y los parametros relacionados segun la Tabla 3.2 en
la pagina 75. Para mas informaciones consulte el manual de programacion
del CFW500.

m Para alterar las entradas digitales de activo bajo para activo alto, verificar
utilizacion del parametro P0O271 en el manual de programacion del CFW500.
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Tabla 3.2: Configuraciones de las llaves para seleccion del tipo de sefial en la entrada y salida analdgica

en el CFW500-10S

Entrada/ ~ Ajuste de la| Rango de . .
Salida Sedal Liave S1 |a Seqal Ajuste de Parametros

Tension S1.1 =0FF 0..10V P0233 = 0 (referencia directa) o 2 (referencia inversa)

Al ) 0..20 mA | P0233 = 0 (referencia directa) o 2 (referencia inversa)
Corriente | S1.1=0N — —

4..20 mA | P0233 = 1 (referencia directa) o 3 (referencia inversa)

Tension S1.2=0N 0..10V P0253 = 0 (referencia directa) o 3 (referencia inversa)

AO1 . 0...20 mA | P0253 = 1 (referencia directa) o 4 (referencia inversa)
Corriente | S1.2 = OFF — .

4..20 mA | P0253 = 2 (referencia directa) o 5 (referencia inversa)

iNOTA!

@ Configuraciones para conexion de la RS485:
® 51.3 =0Ny S1.4 = ON: terminacion RS485 conectada.
® 51.3 = OFF y S1.4 = OFF: terminacién RS485 desconectada.

Cualquier otra combinacién de las llaves no es permitida.

Para una correcta instalacion del cableado de control, utilice:

1.

2.

Dimensionamiento de los cables: 0,5 mm? (20 AWG) a 1.5 mm? (14 AWG).

Torque maximo: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

Cableados en el conector del modulo plug-in con cable blindado y separados de los demas
cableados (potencia, comando en 110V / 220 Vca, etc.), seguin el item 3.2.6 Distancia para
Separacion de Cables en la pagina 76. En caso que el cruzamiento de estos cables
con los demas sea inevitable, el mismo debe ser hecho de forma perpendicular entre los
mismos, manteniendo el alejamiento minimo de 5 cm en este punto.
Conectar el blindaje de acuerdo con la figura abajo:

convertidor

Aislar con cinta

Lado del

o

%

>
3

—
%
&
9%,
%

v,
%
S5

&
%

2R
0%

K2
o5
0o

il

PO
.’.0.0
RS

No aterrar

Figura 3.5: Conexion del blindaje

Relés, contactores, solenoides o bobinas de frenos electromecanicos instalados préximos
alos inversores pueden eventualmente generar interferencias en el circuito de control. Para

eliminar este efecto, deben ser conectados supresores RC en paralelo con las bobinas de
estos dispositivos, en el caso de alimentacion CA, y diodos de rueda libre en el caso de

alimentacion CC.

En la utilizacion de la HMI externa (consulte la Seccion 7.2 ACCESORIOS en la pagina 94),
se debe tener el cuidado de separar el cable que la conecta al convertidor de los demas

cables existentes en la instalacion manteniendo una distancia minima de 10 cm.
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6. Cuando es utilizada una referencia analdgica (A1) y la frecuencia oscila (problema de
interferencia electromagnética), interconectar GND del conector del modulo plug-in a la
conexion de aterramiento del convertidor.

3.2.6 Distancia para Separacion de Cables

Prevea la separacion entre los cables de control y de potencia y entre los cables de control
(cables de las salidas a relé y demas cables de control) segun la Tabla 3.3 en la pagina 76.

Tabla 3.3: Distancia de separacion entre cables

Corriente Nominal de Longitud de Cable Distancia Minima de
Salida del Convertidor 9 Separacion
<04 A < 100 m (330 ft) >10cm (3.94 in)
- > 100 m (330 ft) >25cm (9.84 in)
> 08 A <30 m (100 ft) > 10 cm (3.94 in)
- > 30 m (100 ft) >25.cm (9.84 in)

3.3 INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPEA DE
COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

Los convertidores de frecuencia con la opciéon C2 o C3 (CFW500...C...) poseen filtro RFI
interno para reduccién de la interferencia electromagnética. Estos convertidores, cuando
son correctamente instalados, cumplen los requisitos de la directiva de compatibilidad
electromagnética (2014/30/EUV).

Para productos que no poseen filtro interno es necesario utilizar filtro externo, para asi cumplir
la Directiva de EMC.

La serie de convertidores de frecuencia CFW500, fue desarrollada apenas para aplicaciones
profesionales. Por eso no se aplican los limites de emisiones de corrientes harmonicas definidas
por las normas IEC/EN 61000-3-2 y EN 61000-3-2/A 14.

3.3.1 Instalaciéon Conforme

1. Convertidores de frecuencia con opcion filtro RFI interno CFW500...C... (con llave de
aterramiento de los condensadores del filtro RFl interno en la posicion @) paralos tamafios
A a E o retirando los tornillos de conexién a tierra del filtro para los tamanos F y G, verifique
la localizacién de la llave de aterramiento en la Figura A.2 en la pagina 154 o la posicién
de los tornillos de conexion a tierra del filtro en la Figura A.4 en la pagina 157.

2. Cables de salida (cables del motor) blindados y con el blindaje conectado en ambos lados,
motor e convertidor con conexion de baja impedancia para alta frecuencia. Longitud
maxima del cable del motor y niveles de emisidon conducida y radiada segun la Tabla B.8
en la pagina 170. Para mas informaciones (referencia comercial del filtro RFI, longitud del
cable del motor y niveles de emision) consulte la Tabla B.8 en la pagina 170.

3. Utilizar cables blindados, paralas conexiones de control, y mantenerlos separados de los demas
cables, conforme Tabla 3.3 en la pagina 76.

4. Aterramiento del convertidor seguin instrucciones del item 3.2.4 Conexiones de Aterramiento
en la pagina 73.

5. Red de alimentacion aterrada.
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3.3.2 Niveles de Emision y Inmunidad Atendida

Tabla 3.4: Niveles de emision y inmunidad atendidos

Fenémeno de EMC | Norma Basica | Nivel
Emision:
Emisién conducida (“Mains terminal IEC/EN 61800-3 | Depende del modelo del convertidor
disturbance voltage” y de la longitud del cable del motor.
Rango de frecuencia: 150 kHz a 30 Consulte la Tabla B.8 en la pagina 170
MHz)

Emision radiada (“Electromagnetic
radiation disturbance”

Rango de frecuencia: 30 MHz a 1000 MHz)
Inmunidad:

Descarga electrostatica (ESD) I[EC/EN 61000-4-2| 4 kV descarga por contacto y 8 kV
descarga por el aire

Transientes rapidos (“Fast Transient-Burst”) [IEC/EN 61000-4-4| 2 kV / 5 kHz (acoplador capacitivo) cables

de entrada
1 kV /5 kHz cables de control y de la HMI
remota
2 kV / 5 kHz (acoplador capacitivo) cable
del motor
Inmunidad conducida (“Conducted |IEC/EN 61000-4-6| 0,15a80 MHz; 10V; 80 % AM (1 kHz). Cables
radio-frequency common mode”) del motor, de control y de la HMI remota
Sobretensiones IEC/EN 61000-4-5| 1,2/50 ps, 8/20 us

1 kV acoplamiento linea-linea
2 kV acoplamiento linea-tierra
Campo electromagnético de IEC/EN 61000-4-3| 80 a 1000 MHz
radiofrecuencia 10 V/m

80 % AM (1 kHz)

Definiciones de la Norma IEC/EN 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives
Systems"

= Ambientes:

Primer Ambiente ("First Environment"): ambientes que incluyen instalaciones domésticas,
como establecimientos conectados sin transformadores intermediarios a la red de baja tension,
la cual alimenta instalaciones de uso doméstico.

Segundo Ambiente ("Second Environment"): ambientes que incluyen todos los
establecimientos que no estan conectados directamente ala red de baja tension, la cual alimenta
instalaciones de uso domeéstico.

m Categorias:
Categoria C1: convertidores con tensiones menores que 1000 V, para uso en el "Primer
Ambiente".

Categoria C2: convertidores con tensiones menores que 1000 V, que no son provistos de
plugs o instalaciones maviles y, cuando sean utilizados en el "Primer Ambiente", deberan ser
instalados y puestos en funcionamiento por un profesional.

iNOTA!

@ Se entiende por profesional a una persona o organizacién con conocimiento
en instalacién y/o puesta en funcionamiento de los inversores, incluyendo sus
aspectos de EMC.

Categoria C3: convertidores con tensiones menores que 1000 V, desarrollados para uso en
el "Segundo Ambiente" y no proyectados para uso en el "Primer Ambiente".
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4 HMI Y PROGRAMACION BASICA

4.1 USO DE LA HMI PARA OPERACION DEL CONVERTIDOR

A través de la HMI es posible el comando del convertidor, la visualizacion y el ajuste de todos
los parametros. La HMI presenta dos modos de operacion: monitoreo y parametrizacion. Las
funciones de las teclas y los campos del display activos en la HMI varian de acuerdo con el
modo de operacién. El modo de parametrizacion esta constituido por tres niveles.

- Cuando esta en el modo monitoreo:
presione esta tecla para entrar en el
modo parametrizacion.

- Cuando estéa en el modo parametrizacion,
nivel 1: presione esta tecla para
seleccionar el grupo de parametros
deseado - exhibe los parametros del
grupo seleccionado.

- Cuando estéa en el modo parametrizacion,
nivel 2: presione esta tecla para exhibir
el parametro - exhibe el contenido del
parametro para la modificacion del
contenido.

- Cuando estéd en el modo parametrizacion,
nivel 3: presione esta tecla para guardar el
nuevo contenido del pardmetro - retorna
para el nivel 2 del modo parametrizacion.

Cuando esta en el modo
parametrizacion, nivel 1: presione
esta tecla para retornar al modo de
monitoreo.

Cuando esta en el modo
parametrizacion, nivel 2: presione
esta tecla para retornar al nivel 1 del
modo parametrizacion.

Cuando esta en el modo
parametrizacion, nivel 3: presione
esta tecla para cancelar el nuevo valor
(no salva el nuevo valor) y retornara al
nivel 2 del modo parametrizacion.

Cuando esta en el modo monitoreo:
presione la tecla para aumentar la
velocidad.

Cuando esta en el modo
parametrizacion, nivel 1: presione esta
tecla para ir al grupo anterior.

Cuando esta en el modo
parametrizacion, nivel 2: presione esta
tecla para ir al préximo parametro.
Cuando esta en el modo parametrizacion,
nivel 3: presione esta tecla para
incrementar contenido del parametro.

Cuando esta en el modo monitoreo:
presione esta tecla para disminuir la
velocidad.

Cuando esté en el modo parametrizacion,
nivel 1: presione esta tecla para ir al
préximo grupo.

Cuando esté en el modo parametrizacion,
nivel 2: presione esta tecla parair al
parametro anterior.

Cuando esté en el modo parametrizacion,
nivel 3: presione esta tecla para
decrementar contenido del pardmetro.

Presione esta tecla para acelerar el motor
con tiempo determinado por la rampa de
aceleracion. Activa cuando:

P0224 =0en LOC o

P0227 = 0 en REM

Presione esta tecla para definir la
direccion de rotacion del motor.
Activa cuando:

P0223 =2 0 3 en LOC y/o

P0226 =2 0 3 en REM

Presione esta tecla para desacelerar el
motor con tiempo determinado por la

Presione esta tecla para alterar

entre el modo LOCAL y el REMOTO. fcr:\?: gfafri]zsgace\eracién.
Activa cuando: .
P0220=203 P0224 =0 en LOC o

P0227 = 0 en REM

Presione esta tecla para acelerar el motor hasta la velocidad ajustada en PO122 por el tiempo
determinado por la rampa de aceleracion. La velocidad del motor es mantenida mientras la
tecla es presionada. Cuando la tecla es liberada, el motor es desacelerado durante el tiempo
determinado por la rampa de desaceleracion, hasta su parada.

Esta funcion esta activa cuando todas las condiciones abajo sean cumplidas:

1. Gira/Para = Para.

2. Habilita General = Activo.

3.P0225 =1 en LOC y/o P0228 = 1 en REM.

Figura 4.1: Teclas de la HMI
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4.2 INDICACIONES EN EL DISPLAY DE LA HMI

Estado del
convertidor

Menu (para seleccion

de los grupos

de parametros) - e
solamente un grupo

de parametros es
mostrado cada vez.

Barra para monitoreo
de variable

Display principal
Figura 4.2: Areas del display

Grupos de parametros disponibles en el campo Mendu:

® PARAM: todos los parametros.

» READ: solamente los parametros de lectura.

» MODIF: solamente parametros alterados en relacién al estandar de fabrica.
m BASIC: parametros para aplicacion basica.

= MOTOR: parametros relacionados al control del motor.

m 1/0: parametros relacionados a entradas y salidas, digitales y analdgicas.
m NET: parametros relacionados a las redes de comunicacion.

® HMI: parametros para configuracion de la HMI.

m SPLC: parametros relacionados a la SoftPLC.

m STARTUP: parametros para Start-up orientado.

Estados del convertidor:

m LOC: fuente de comandos o referencias local.

= REM: fuente de comandos o referencias remotas.

= 3 : sentido de giro a través de las flechas.

m CONF: error de configuracion.

= SUB: subtension.

= RUN: ejecucion.
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4.3 MODOS DE OPERACION DE LA HMI

El modo de monitoreo permite que el usuario visualice hasta tres variables de interés en el
display principal, secundario y barra grafica. Tales areas del display son definidas en la Figura
4.2 en la pagina 79.

El modo de parametrizacion esta constituido por tres niveles: El Nivel 1 permite que el usuario
seleccione uno de los items del Menu para direccionar la navegacion en los parametros. El Nivel
2 permite la navegacion entre los parametros del grupo seleccionado por el Nivel 1. El Nivel
3, a su vez, permite la edicion del parametro seleccionado en el Nivel 2. Al final de este nivel
el valor modificado es salvo, 0 no, si la tecla ENTER o ESC es presionada, respectivamente.

La Figura 4.3 en la pagina 81 ilustra la navegacion basica sobre los modos de operacion
de la HMI.
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Modo Monitoreo

estandar de fabrica

= Eselestadoinicial delaHMI tras la energizacion
y del display de inicializacién, con valores

m El campo Menu no esta activo en ese modo.

®m Los campos mostrador principal, mostrador
secundario de la HMI y la barra para monitora
y o indican los valores de tres parametros
predefinidos por P0205, P0206 y P0207

= Partiendo del modo de monitoreo, al presionar
la tecla ENTER/MENU se conmuta para el
modo parametrizacion

D
cO

Loc
~ 3

F O

Modo Parametrizacion

Nivel 1:

ese nivel

de pardmetros

modo monitoreo

m Esteeselprimer nivel del modo parametrizacion.
Es posible escoger el grupo de pardmetro
utilizando las teclas 43 y &

= Los campos mostrador principal, mostrador
secundario, barra para monitoreo de variable
y unidades de medida no son mostrados en

= Presione la tecla ENTER/MENU para ir al
nivel 2 del modo parametrizacion - seleccion

= Presione latecla BACK /ESC para retornar al

PARAM LOC

Monitoreo

BACK
ESC

ENTER
MENU

\ 4

Parametrizacion
Nivel 1

Nivel 2:

secundario

parametro deseado

= El nimero del pardmetro es exhibido en el
display principal y su contenido en el display

= Use las teclas @ y & para encontrar el

m Presione latecla ENTER/MENU parair al nivel
3 del modo parametrizacion - alteracion del
contenido de los pardmetros

= Presione la tecla BACK/ESC para retornar al
nivel 1 del modo parametrizacion

BACK
ESC

ENTER
MENU

4

PARAM LOC

Nivel 3:

el display secundario

parametrizacion

m El contenido del parametro es exhibido en el
display principal y el nimero del pardmetro en

= Use las teclas @3 y & para configurar el ~
nuevo valor para el parametro seleccionado

m Presione la tecla ENTER/MENU para |
confirmar la modificacion (guardar el nuevo |
valor) o BACK/ESC para cancelar la 0 0
modificacién (no guarda el nuevo valor). En
ambos casos la HMI retorna al nivel 2 del modo

Parametrizacion
Nivel 2

BACK
ESC

ENTER
MENU

\

Parametrizacion
Nivel 3
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iNOTA!

Cuando el convertidor esta en estado de falla, el display principal indica el
numero de la falta en el formado Fxxxx. La navegacion es permitida luego
del accionamiento de la tecla ESC, de esta forma la indicacion Fxxxx pasa el
display secundario hasta que la falta sea reseteada.

iNOTA!

Cuando el convertidor esta en estado de alarma el display principal indica el
numero de la Alarma en formato Axxxx. La navegacion es permitida luego del
accionamiento de cualquier tecla, de esta forma la indicacion Axxxx pasa el
display secundario hasta que la situacion de causa de la alarma sea resuelta.

iNOTA!

Una lista de parametros y presentada en la referencia rapida de parametros.
Para mas informaciones sobre cada parametro, consulte el manual de
programacién del CFW500.
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5 ENERGIZACION Y PUESTA EN FUNCIONAMIENTO
5.1 PREPARACION Y ENERGIZACION

El conve(tidor ya debe haber sido instalado de acuerdo con el Capitulo 3 INSTALACION Y
CONEXION en la pagina 64.

iPELIGRO!
A Siempre desconecte la alimentacion general antes de efectuar cualquier
conexion.

1. Verifique si las conexiones de potencia, aterramiento y de control estan correctas y firmes.

2. Retire todos los restos de materiales del interior del convertidor o accionamiento.

3. Verifigue las conexiones del motor y si la corriente y tensién del motor estan de acuerdo
con el convertidor.

4. Desacople mecanicamente el motor de la carga. Si el motor no puede ser desacoplado,
tenga la certeza de que el giro en qualquier direccién (horario o antihorario) no causara
dafos a la maquina o risego de accidentes.

5. Cierre las tapas del convertidor o accionamiento.

6. Hagalamedicion de latension de la red y verifique si esta dentro del rango permitido, segun
lo presentado en el Capitulo 8 ESPECIFICACIONES TECNICAS en la pagina 97.

7. Energice la entrada: cierre la llave seccionadora de entrada.
8. Verifique si la energizacion fue efectivamente realizada:

El display de la HMI indica:

LOC CONF e e e e
REM SUB ofuf LI LLNLN

“ - - -.-
S ron SUSUSECLD

Il
i

kWh
' , ' HzP

- -' gy
IO N I I
‘>’ ‘= rpms
V] 4
0 50 100

Figura 5.1: Display de la HMI al energizar

El convertidor ejecuta algunas rutinas relacionadas a la carga o descarga de datos
(configuraciones de parametros y/o SoftPLC). La indicacion de esas rutinas es presentada en
la Barra para monitoreo de variable. Luego de esas rutinas, si no ocurre ningun problema, el
display mostrara el modo monitoreo.
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5.2 PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

La puesta en funcionamiento es explicada de forma simple, usando las facilidades de
programacion con los grupos de parametros existentes en los menus STARTUP y BASIC.

5.2.1 Menu STARTUP

5.2.1.1 Tipo de Control V/f (P0202 = 0)

STARTUP" 0 100

Cuando alcance el valor deseado, presione
ENTER/MENU para guardar la alteracion
Presione la tecla M para el proximo
parametro

Sec. Indicacion en el Display/Accion Sec. Indicacion en el Display/Accion
Loc n PARAM LOC
a0
1 ) 2
o % 1w o = 10
= Modo monitoreo = El grupo PARAM esté seleccionado,
= Presione latecla ENTER/MENU para entrar presione las teclas MW o W hasta
en el primer nivel del modo programacion seleccionar el grupo STARTUP
Loc LOC CONF n
~
3 4 3
STARTUP | o - STARTUP,
= Cuando seleccionado el grupo STARTUP u Elparéametro "P0317 - Start-up Orientado"
presione la tecla ENTER/MENU estd seleccionado, presione ENTER/MENU
para acceder al contenido del parametro
Loc Loc
~ POIN
i P“B“B
5 6 U
STARTUP | 0 " STARTUP |
®» Modifique el contenido del parametro m Si fuera necesario, presione ENTER/
P0317 para "1 - Si", usando la tecla M3 MENU para alterar el contenido de "P0202
- Tipo de Control" para P0202 = 0 (V/f)
Loc Loc
nain 1nn
~ P U 3 U 3 o
0 POYG I-
7 8 STARTUP |

= Sj fuera necesario altere el contenido de
"P0401 - Corriente Nominal Motor"
= Presione la tecla M para el proximo

parametro
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STARTUP

= Sj fuera necesario altere el contenido de
"P0402 - Rotacién Nominal Motor"

» Presione la tecla @ para el proximo
parametro

Sec. Indicacion en el Display/Acciéon Sec. Indicacion en el Display/Accion
Loc '-' I n Loc
gy
9 10 STARTUP

= Si fuera necesario altere el contenido de
"P0403 - Frecuencia Nominal Motor"

m Presione la tecla M para el proximo
parametro

Loc n

~ o
INE
Uy

0 50 100
Para finalizar la rutina de Start-up, presione
la tecla BACK/ESC
Para retornar al modo monitoreo, presione
la tecla BACK/ESC nuevamente

Figura 5.2: Secuencia del grupo startup para control VIf

5.2.1.2 Tipo de Control VVW (P0202 = 5)

Sec. Indicacion en el Display/Accion Sec. Indicacion en el Display/Accién
PARAM LOC M PARAM LOC
88 i
1 2
L] 50 100 [ 50 100
m Modo monitoreo. Presione latecla ENTER/ m El grupo PARAM esté seleccionado,
MENU para entrar en el primer nivel del presione las teclas MW o W hasta
modo programacion seleccionar el grupo STARTUP
Loc LOC CONF
~
Py 3
3 4
STARTUP, . - STARTUP,
= Cuando seleccionado el grupo STARTUP = Elparametro "P0317 - Start-up Orientado"
presione la tecla ENTER/MENU estd seleccionado, pressione ENTER/MENU
para acceder al contenido del parametro
Loc Loc
~ PO3IN
5 U 6 P BU 8
STARTUP, » - STARTUP,
= Modifique el contenido del parametro PO317 = Presione ENTER/MENU y con teclas 43
para " - Si", usando la tecla M3 y W ajuste el valor 5, que activa el modo
de control VVW
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STARTUP u 0 100

= Presione ENTER/MENU para guardar la
alteracion de P0202

Sec Indicacion en el Display/Acciéon Sec. Indicacion en el Display/Acciéon
Loc Loc
nan
~ PO2O°
7 8 U

STARTUP

= Presione la tecla @ para proseguir con el
Startup del VVW

= Siesnecesario altere el contenido de "P0407
- Factor de Potencia Nominal del Motor",
o presione la tecla M para el proximo
parametro

Loc Loc
. 150 888
: Pl 399 ., P
STARTUP STARTUP
= Siesnecesario altere el contenido de "P0399 = Siesnecesario altere el contenido de "P0400
- Rendimiento Nominal del Motor", o presione - Tension Nominal del Motor", o presione la
la tecla M3 para el proximo parametro tecla M3 para el proximo parametro
Loc Loc
171N
o "‘3 iy
1 STARTUP | 12 STARTUP |
= Siesnecesario altere el contenido de "P0401 = Si es necesario altere el contenido de
- Corriente Nominal del Motor", o presione la "P0402 - Rotacién Nominal del Motor",
tecla M3 para el proximo parametro o presione la tecla M para el proximo
parametro
Loc Loc
~ S
13 P L‘ 3 14 P L‘
STARTUP STARTUP
= Senecesario altere o contenido de "P0403 - = Siesnecesario altere el contenido de "P0404
Frecuencia Nominal del Motor", o presione la - Potencia Nominal del Motor", o presione la
tecla M3 para el proximo parametro tecla M3 para el proximo parametro
Loc
n n Loc
~ Su
15 STARTUP | 16 STARTUP |

= En este punto, la HMI presenta la opcién
de hacer el Autoajuste. Siempre que
fuera posible hacer el Autoajuste. Asi,
para activar el Autoajuste, altere el valor
de P0408 para "1"
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= Durante el Autoajuste la HMI indicara
simultdneamente los estados "RUN" y
"CONF", donde la barra indica el progreso
de la operacion

= El proceso de Autoajuste puede ser
interrumpido a cualquier momento por la
tecla@

Sec. Indicacion en el Display/Accion Sec. Indicacion en el Display/Accion
LOC CONF
n n Loc

~ RUN UL‘UB ~ 8
| P ] L’ ] 8
| uiu

STARTUP e o STARTUP | 5 100
17 18

= Al final del Autoajuste el valor de P0408
vuelve automaticamente para "0", asi como
los estados "RUN" y "CONF" son borrados

= Presione la tecla M3 para el préximo
parametro

Loc

T 338
PO409

STARTUPv »

= El resultado del Autoajuste es el valor
en ohms de la resistencia estatdrica
mostrada en P0409. Este es el ultimo
parametro del Autoajuste del modo de
control VVW presionando la tecla 43
retorna al pardmetro inicial P0202

20

STARTUP n 50 100

m Para salir del menu STARTUP basta
presionar BACK/ESC

21

PARAM LOC

~ 3d
nn-
U

= Através delas teclas M3 y & seleccione el
menu deseado o presione la teclaBACK/ESC
nuevamente para retornar directamente al
modo de monitoreo de la HMI

Figura 5.3: Secuencia del grupo startup para control VVW
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5.2.2 Menu BASIC - Aplicacion Basica

= Modo monitoreo. Presione la tecla
ENTER/MENU para entrar en el primer
nivel del modo programacion

Sec. Indicacion en el Display/Accion Sec. Indicacion en el Display/Accion
Loc PARAM LOC
- 30 -
8 8 e
1 0 50 100 2 0 50 100

= El grupo PARAM esta seleccionado,
presione las teclas MW o W@ hasta
seleccionar el grupo BASIC

Loc

BASIC

Loc

] 50 100

= Parafinalizar la rutina de Start-up, presione
la tecla BACK/ESC

= Pararetornar al modo monitoreo, presione
la tecla BACK/ESC nuevamente

8 [ 50 100 4 ] L) 100
= Cuando seleccionado el grupo BASIC m Seinicialarutina de la Aplicacion Basica. Si
presione la tecla ENTER/MENU es necesario altere el contenido de "PO100
- Tiempo de Aceleracion”
= Presione la tecla M para el préoximo
parametro
Loc "nn
BAsic (]
nimn
uiur,
5 0 50 100 6
= Si es necesario altere el contenido de = Si es necesario altere el contenido de
"P0101 - Tiempo de Desaceleracion” "P0133 - Velocidad Minima"
= Presione la tecla @ para el préximo = Presione la tecla M para el préximo
parametro parametro
Loc 'nn
~ (LI
BASIC n '
A
PO 135
7 8
0 50 100
= Si es necesario altere el contenido de = Si es necesario altere el contenido de
"P0134 - Velocidad Maxima" "P0135 - Corriente Méxima Salida"
= Presione la tecla @ para el proximo = Presione la tecla M para el préoximo
parametro parametro
Loc
n 30
e
9

Figura 5.4: Secuencia del grupo aplicacion bdsica
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6 DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS Y MANTENIMIENTO
6.1 FALLAS Y ALARMAS

©

iNOTA!
Consulte la referencia rapida y el manual de programacion del CFW500 para
mas informaciones sobre cada falla o alarma.

6.2 SOLUCIONES DE LOS PROBLEMAS MAS FRECUENTES

Tabla 6.1: Soluciones de los problemas mas frecuentes

Problema

Punto a Ser
Verificado

Accién Correctiva

Motor no gira

Cableado incorrecto

—_

. Verificar todas las conexiones de potencia y comando

Referencia analégica
(si es utilizada)

—

. Verificar si la sefial externa esta conectada

apropiadamente

2. Verificar el estado del potenciémetro de control (si es
utilizado)
Programacion 1. Verificar si los parametros estan con los valores
equivocada correctos para la aplicacion
Falla 1. Verificar si el convertidor no esta bloqueado debido a
una condicion de falla
Motor tumbado 1. Reducir sobrecarga del motor
(“motor stall”) 2. Aumentar P0O136, PO137 (V/f)
Velocidad del Conexiones flojas 1. Bloguear el convertidor, desconectar la alimentacion y
motor varia arpetar todas las conexiones
(fluctua) 2. Verificar el apriete de todas las conexiones internas del
convertidor
Potenciémetro de 1. Sustituir el potenciémetro
referencia con defecto
Variacion de la 1. Identificar el motivo de la variacion. Si el motivo es
referencia analdgica ruido eléctrico, utilice cables blindados o apartelo del
externa cableado de potencia o comando
2. Interconectar GND de la referencia analdgica a la
conexion de aterramiento del convertidor
Velocidad del Programacion 1. Verificar si el contenido de PO133 (velocidad minima) y
motor muy alta | incorrecta de P0134 (velocidad méaxima) estan de acuerdo con el
0 muy baja (limites de la motor y la aplicacion
referencia)
Sefial de control de la | 1. Verificar el nivel de la sefial de control de la referencia.
referencia analdgica 2. Verificar programacion (ganancias y offset) en P0232 a
(si es utilizada) P0240
Datos de placa del 1. Verificar si el motor utilizado esta de acuerdo con lo
motor necesario para la aplicacion
Display Conexiones de la HMI | 1. Verificar las conexiones de la HMI externa al convertidor
apagado Tension de 1. Valores nominales deben estar dentro de los limites
alimentacion determinados a seguir:

Alimentacion 200 / 240 V: - Min: 170V - Max: 264 V
Alimentacion 380/ 480 V: - Min: 323 V - Max: 528 V

Fusible(is) de la
alimentacion abierto(s)

-

. Sustitucion del( los) fusible(es)
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6.3 DATOS PARA CONTACTO CON LA ASISTENCIA TECNICA
Para consultas o solicitud de servicios, es importante tener en manos los siguientes datos:
= Modelo del convertidor.

= Numero de serie y fecha de fabricacion de la etjqueta de identificacion del producto (consulte
la Seccion 2.4 ETIQUETAS DE IDENTIFICACION en la pagina 61).

m Version de software instalada (consulte PO023 y P0024).
= Datos de la aplicacion y de la programacion efectuada.

6.4 MANTENIMIENTO PREVENTIVO

iPELIGRO!

Siempre desconecte la alimentacién general antes de tocar cualquier
componente eléctrico asociado al convertidor.

Altas tensiones pueden estar presentes incluso luego de la desconexion de la
alimentacion. Aguarde por lo menos 10 minutos para la descarga completa de
los condensadores de potencia. Siempre conecte la carcasa del equipamiento
a tierra de proteccion (PE) en el punto adecuado para eso.

{ATENCION!

Las tarjetas electronicas poseen componentes sensibles a descargas
electrostaticas.

No toque directamente sobre los componentes o conectores. En caso que
fuera necesario, toque antes la carcasa metdlica aterrada o utilice pulsera de
aterramiento adecuada.

No ejecute ningun ensayo de tension aplicada al convertidor. En caso que sea
necesario, consulte a WEG.

Cuando instalados en ambiente y condiciones de funcionamiento apropiadas, los inversores
requieren pequefos cuidados de mantenimiento. La Tabla 6.2 en la pagina 90 lista los
principales procedimientos y intervalos para mantenimiento de rutina. La Tabla 6.3 en la pagina
91 lista las inspecciones sugeridas en el producto a cada 6 meses, después de puesto en
funcionamiento.

Tabla 6.2: Mantenimiento preventivo

Mantenimiento Intervalo Instrucciones

Cambio de los ventiladores Tras 40.000 horas de operacién | Sustitucion

Condensadores | Siel A cada ano contado a partir de Alimentar el convertidor con tension

electroliticos convertidor la fecha de fabricacion informada | entre 220 y 230 Vca, monofésica
esta en la etiqueta de identificacion o trifasica, 50 0 60 Hz, por 1 hora
estocado del convertidor (consulte la como minimo. Luego, desenergizar
(sin uso): Seccion 2.4 ETIQUETAS DE y esperar al menos 24 horas
“Reforming” IDENTIFICACION en la pagina antes de utilizar el convertidor

61) (reenergizar)

Convertidor A cada 10 afios Contactar a la asistencia
en uso: técnica de WEG para obtener el
cambio procedimiento
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Tabla 6.3: Inspecciones periédicas cada 6 meses

ventiladores ©

Componente Anormalidad Accién Correctiva
Terminales, conectores Tornillos flojos Apriete
Conectores flojos
Ventiladores/Sistemas de Suciedad en los ventiladores Limpieza

Ruido acustico anormal

Sustituir ventilador

Ventilador parado

Vibraciéon anormal

Polvo en los filtros de aire

Limpieza o sustitucion

Tarjetas de circuito impreso Acumulacion de polvo, aceite, humedad, etc. | Limpieza
Olor Sustitucion
Modulo de potencia/ Acumulacion de polvo, aceite, humedad, etc. | Limpieza
Conexiones Tornillos de conexion flojos Apriete
Condensadores del Link CC Descoloracion/olor/pérdida electrolitica Sustitucion
(Circuito Intermediario) Valvula de seguridad expandida o rota
Dilatacion de la carcasa
Resistores de potencia Descoloracion Sustitucion
Olor
Disipador Acumulacion de polvo Limpieza
Suciedad

(*) El ventilador del CFW500 puede ser faciimente cambiado segun lo mostrado en la Figura 6.1 en la pagina 91.

6.5 INSTRUCCIONES DE LIMPIEZA

Cuando se a necesario limpar el convertidor siga las instrucciones:

Sistema de ventilacion:

m Seccione la alimentacion del convertidor y aguarde 10 minutos.

= Remueva el polvo depositado en las entradas de ventilacion usando un cepillo plastico o

una flanela.

= Remueva el polvo acumulado sobre las aletas del disipador y palas del ventilador utilizando

aire comprimido.

@

@ ®

@

Liberacion de las trabas
de la tapa del ventilador

Remocioén del
ventilador

Desconexion del cable

Figura 6.1: Retirada del ventilador del disipador
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Tarjetas:
m Seccione la alimentacion del convertidor y aguarde 10 minutos.

= Desconecte todos los cables del convertidor, teniendo el cuidado de marcar cada uno para
reconectarlo posteriormente.

m Retire la tapa plastica y el médulo plug-in (consulte el Capitulo 3 INSTALACION Y CONEXION
en la pagina 64 y ANEXO B - ESPECIFICACIONES TECNICAS en la pagina 158).

m Remueva el polvo acumulado sobre las tarjetas utilizando un cepillo antiestatico y/o una
pistola de aire comprimido ionizado.

m Utilice siempre pulsera de aterramiento.
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Opcionales y Accesorios

7 OPCIONALES Y ACCESORIOS

7.1 OPCIONALES

Los opcionales son recursos de hardware adicionados al convertidor en el proceso de
fabricacion. De esta forma, algunos modelos no pueden recibir todas las opciones presentadas.

Consulte la disponibilidad de opcionales para cada modelo de convertidor en la Tabla 2.2 en
la pagina 60.

7.1.1 Filtro Supresor de RFI

Los inversores con cédigo CFW500...C... son utilizados para reducir la perturbacion conducida
del convertidor para la red eléctrica en el rango de altas frecuencias (>150 kHz). Necesario para el
cumplimiento de los niveles méximos de emision conducida de normas de compatibilidad
electromagnética como la IEC/EN 61800-3. Para mas detalles, consulte la Seccion 3.3
INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPEA DE COMPATIBILIDAD
ELECTROMAGNETICA en la pagina 76.

{ATENCION!
Cuando utilice inversores con filtro RFl interno en redes IT (neutro no aterrado

o aterramiento por resistor de valor éhmico alto), siempre ajuste la llave de
aterramiento de los capacitores del filtro RFI interno en la posicion "NC" (segun
Figura A.2 en la pagina 154) para los tamanos A a E o retirando los tornillos
de conexion a tierra del filtro (conforme Figura A.4 en la pagina 157) para los
tamanos Fy G, ya que esos tipos de redes causan danos a los condensadores
de filtro del convertidor.

7.1.2 Grado de Protecciéon Nema1
Los inversores con cédigo CFW500...N1 son utilizados cuando se desea que el convertidor

tenga grado de proteccion Nemal y/o cuando se desea utilizar electroductos metalicos para
el cableado del convertidor.

7.1.3 Funciones de Seguridad

Los inversores con cddigo CFW500...Y2 son utilizados cuando se desea que el convertidor
tenga seguridad funcional. Este mdédulo es montado en la parte superior del convertidor,
conforme es descrito en el manual de seguridad del CFW500-SFY2. Las siguientes funciones
de seguridad son contempladas por este mddulo, conforme la norma IEC/EN 61800-5-2:
m STO: Safe Torque Off.

m SS1-t: Safe Stop 1 Time Controlled.

NOTA!
Para mas informaciones sobre las funciones de seguridad del CFW500,
consulte el manual de seguridad del CFW500-SFY2.
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7.2 ACCESORIOS

Los accesorios son recursos de hardware que pueden ser agregados en la aplicacion. Asi,
todos los modelos pueden recibir todas las opciones presentadas.

Los accesorios son incorporados de forma simple y rapida a los inversores, usando el concepto
"Plug and Play". Cuando un accesorio es conectado al convertidor, el circuito de control identifica
el modelo y informa el codigo del accesorio conectado en el parametro de lectura PO027. El
accesorio debe ser instalado o alterado con el convertidor desenergizado. Estos puden ser
solicitados separadamente, y seran enviados en embalaje propio conteniendo los componentes
y manuales con instrucciones detalladas para instalacion, operacion y programacion de éstos.
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Tabla 7.1: Modelos de los accesorios

Item WEG | Nombre | Descripcion
Acessorios del Controle

14741859 CFW500-10S Médulo Plug-in estandar

14742006 CFW500-10D Mddulo Plug-in de expansion de entradas y salidas (1/0) Digital
14742129 CFW500-I0AD Médul(? Elug—in de expansion de entradas y salidas (I/0) Digital

y Analdgica

14742003 CFW500-I0R Mdédulo Plug-in de expansion de salidas digitales a relé
14742001 CFW500-CUSB Mdédulo Plug-in de comunicacion USB

14741999 CFW500-CCAN Mddulo Plug-in de comunicacion CAN.

14742005 CFW500-CRS232 Mdédulo Plug-in de comunicacion RS232

14742132 CFW500-CRS485 Mdédulo Plug-in de comunicacion RS485

14742131 CFW500-CPDP Mdédulo Plug-in de comunicacion Profibus

12443605 CFW500-CPDP2 Modulo Plug-in de comunicacion Profibus

12619000 CFW500-ENC Mdédulo entrada encoder @

12892814 CFW500-CETH-IP Médulo Plug-in de comunicacion EtherNet/IP

12892815 CFW500-CEMB-TCP | Mddulo Plug-in de comunicacion Modbus TCP

12892816 CFW500-CEPN-IO Mdédulo Plug-in de comunicacion Profinet 10

15560296 CFW500-SFY2 Mdédulo de Funciones de Seguridad (STO y SS1-t) ©

Médulo de Memoria Flash
11636485 |  CFW500-MMF | Mddulo de Memdria Flash
HMI Externa

11833992 CFW500-HMIR HMI remota CFW500

15578295 HMI-01 HMI remota alfanumérico @

15578297 CFW500-RHMIF Moldura para HMI alfanumérica @

12330016 | CFW500-CCHMIRO1M | Conjunto cable para HMI remota serial 1 m

12330459 | CFW500-CCHMIR02M | Conjunto cable para HMI remota serial 2 m

12330460 | CFW500-CCHMIRO3M | Conjunto cable para HMI remota serial 3 m

12330461 | CFW500-CCHMIR05M | Conjunto cable para HMI remota serial 5 m

12330462 | CFW500-CCHMIR75M | Conjunto cable para HMI remota serial 7,5 m

12330463 | CFW500-CCHMIR10M | Conjunto cable para HMI remota serial 10 m

Acessorios Mecanicos

11527460 CFW500-KN1A Kit Nema1 para el tamafio A (estandar para opcion N1) @
11527459 CFW500-KN1B Kit Nema1 para el tamafio B (estandar para opciéon N1) @
12133824 CFW500-KN1C Kit Nema1 para el tamafio C (estandar para opcién N1) @
12692970 CFW500-KN1D Kit Nema1 para el tamafo D (estandar para opcién N1) @
13104601 CFW500-KN1E Kit Nema1 para el tamafio E (estandar para opcién N1) @
14601107 CFW500-KN1F Kit Nema1 para el tamafio F (estandar para opcion N1) @
15461789 CFW500-KN1G Kit Nema1 para el tamafo G (estandar para opcion N1) @
11951056 CFW500-KPCSA Kit para blindaje de los cables de potencia para el tamafio A @
11951108 CFW500-KPCSB Kit para blindaje de los cables de potencia para el tamano B @
12133826 CFW500-KPCSC Kit para blindaje de los cables de potencia para el tamano C @
12692971 CFW500-KPCSD Kit para blindaje de los cables de potencia para el tamafio D @
13055389 CFW500-KPCSE Kit para blindaje de los cables de potencia para el tamafo E @
14601158 CFW500-KPCSF Kit para blindaje de los cables de potencia para el tamano F @
15461788 CFW500-KPCSG Kit para blindaje de los cables de potencia para el tamano G @
15614039 CFW500-KAPGM Kit Adaptador PG21 a M25 (CFW500 IP66)

12473659 - Nticleo de Ferrita M-049-03 (MAGNETEC)

12480705 - Nucleo de Ferrita B64290-S8615-X5 (EPCOS)

12983778 - Ntcleo de Ferrita T60006-L2045-V101

(1) El Accesorio CFW500-ENC debe ser utilizado solamente con la version de software principal igual o mayor a la version 2.00.
(2) El Kit Nemat y el Kit KPCS no podran ser instalados simultaneamente en el producto.
(3) El accesorio CFW500-SFY2 solo podra ser utilizado en convertidores CFW500 que contengan G2 o Y2 en el codigo inteligente.

(4) Los accesorios HMI-01 y CFW500-RHMIF deben ser utilizados solamente con la version de software principal igual o
superior a la version 3.5x.
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Tabla 7.2: Configuraciones de I/O de los mddulos plug-in

CFW500-10S (4|1 - |1 |1 |1 |- |- | - 1 R - ] 1
CFwW500-0D  [8[1| - [1[ 1[4 |- | -] - 1 _ - 1 1
CFW500-I0AD (63| - |21 |3 | -|-| - 1 - _ 1 1
cFws00-0R [s[1] - [1[a 1 [-[-] - 1 _ _ 1 7
CFW500-CUSB |4 (1| - [1 |1 [ 1|1 ] -] - 1 - R ] 1
CFW500-CCAN [2(1| - [1 |1 [ 1 |- |1 ] - 1 : - 1 1
CFW500-CRS232 (21| - |1 [ 1| 1| - |- | 1 1 - - - 1
cFwsoo-cRs4ss |42 - [1 2 [ 1 [ -] -] - 2 _ _ 1 7
cFws00-cPoP 2[4 - [1 1|1 | - | -] - 1 1 _ _ 1
CFW500-CPDP2 |2 (1] - [ 1|1 | 1| - | -] - 1 1 _ _ 1
CFWS00-ENC500 (5(1| 1 (1|3 [ 1 | - |- | - | 1 R _ _ 1
CFWS500-CETH-P |2 |1 - |11 |1 |- |- | - 1 - 1 _ 1
CFW500-CEMBTCP| 2 (1| - [1 [ 1 [ 1 | - | - | - 1 R 1 R 1
CFWS500-CEPN-IO 21| - [1 [ 1 [ 1| - [ -] - 1 _ 1 _ 1
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8 ESPECIFICACIONES TECNICAS

8.1 DATOS DE POTENCIA

Fuente de alimentacion:

m Tolerancia de tension: -15 % a +10 % de la tension nominal.

® Frecuencia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz).

u Desbalanceo de fase: 3 % de la tension de entrada fase-fase nominal.
m Sobretensiones de acuerdo con Categoria lll (EC/EN 61010/UL 508C).
m Tensiones transientes de acuerdo con la Categoria ll.

= Maxima de 10 interrupciones en la energizacion por hora (1 a cada 6 minutos - lado red
eléctrica).

m Rendimiento tipico: 97 %.

Para mas informaciones sobre las especificaciones técnicas consulte el ANEXO B -
ESPECIFICACIONES TECNICAS en la p4gina 158.

8.2 DATOS DE LA ELECTRONICA/GENERALES

Tabla 8.1: Datos de la electronica/generales

Control Método = Tipos de control:
- V/f (Escalar)
- VVW: control vectorial de tension
- Control vectorial con encoder
- Control vectorial sensorles (sin encoder)
= PWM SVM (Space Vector Modulation)
Frecuenciade |[m= 0a500 Hz, resolucion de 0,015 Hz
salida
Desenpefio Control de V/f (Scalar):
Velocidad = Regulacion (con compensacion de deslizamiento): 1 % de la
velocidad nominal.
= Rango de variacion de la velocidad: 1:20.
VVW:
= Regulacion: 1 % de la velocidad nominal.
= Rango de variacion de la velocidad: 1:30.
Sensorles:
= Regulacion: < 0,5 % de la velocidad nominal.
= Rango de variacion de la velocidad: 1:100.
Vectorial con Encoder:
= Regulacion £0,1 % de la velocidad nominal con referencia digital
(teclado, serial, fieldbus, Potenciémetro Electronico, Multispeed).
Control de VVW PM:
Velocidad = Regulacion: 0,1 % de la velocidad nominal
Motor PM = Rango de variacion de la velocidade: 1:20
Control de = Rango: 10 a 180 %, regulacién: +5 % del torque nominal (con
Torque encoder)
= Rango: 20 a 180 %, regulacién: +10 % del torque nominal (sensorles
arriba de 3 Hz)
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Entradas ©

Analdgicas

1 entrada aislada. Niveles: (0 a 10) V o (0 a 20) mA o (4 a 20) mA
Error de linearidad < 0,25 %

Impedancia: 100 kQ para entrada en tension, 500 Q para entrada
en corriente

Funciones programables

Tension maxima admitida en las entradas: 30 Vcc

Digitales

4 entradas aisladas

Funciones programables:

- activo alto (PNP): nivel bajo maximo de 15 Vcc
nivel alto minimo de 20 Vcc

- activo bajo (NPN): nivel bajo méximo de 5 Vcc

nivel alto minimo de 9 Vcc

Tension de entrada méxima de 30 Vcc

Corriente de entrada: 4,5 mA

Corriente de entrada maxima: 5,5 mA

Salidas

Analdgica

1 salida aislada. Niveles (0 a 10) V o (0 a 20) mA o (4 a 20) mA
Error de linearidad < 0,25 %

Funciones programables

R.210kQ (0a10V)o R, <500 Q (0a20mA/4 a20mA)

Salidas

Relé

1 relé con contacto NA/NF
Tension méaxima: 240 Vca
Corriente maxima 0,5 A
Funciones programables

Transistor

1 salida digital aislada dreno abierto (utiliza como referencia la
fuente de 24 Vicc)

Corriente méxima 150 mA®™ (capacidad méaxima de la fuente de
24 \/cc)

Funciones programables

Nota!

Cuando la carga de la salida digital sea alimentada por fuente
externa, el estado de la salida quedara indefinido hasta que la
fuente interna de 24 V esté estable.

Fuente de
alimentacion

Fuente de alimentacion de 24 Vcc +20 %. Capacidad maxima:
150 mA®)
Fuente de 10 Vcc. Capacidad maxima: 2mA

Comunicacion

Interfaz RS485

RS485 aislado
Protocolo Modbus-RTU con comunicacion méaxima de 38,4kbps

Seguridad

Proteccion

Sobrecorriente/cortocircuito fase-fase en la salida
Sobrecorriente/cortocircuito fase-terra en la salida
Sub./sobretension en la potencia
Sobretemperatura del disipador

Sobrecarga en el motor

Sobrecarga en el médulo de potencia (IGBTs)
Falla/alarma externa

Error de programacion

Interfaz
hombre-
maquina (HMI)

HMI estandar

9teclas: Gira/Para, Incrementa, Decrementa, Sentido de giro, Jog,
Local/Remoto, BACK/ESC y ENTER/MENU

Display LCD

Permite acceso/alteracion de todos los parametros

Exactitud de las indicaciones:

- corriente: 5 % de la corriente nominal

- resolucion de la velocidad: 0,1 Hz

Grado de
proteccion

1P20

Modelos del tamafos A, B, C,D,E, Fy G

Nemai/IP20

Modelos del tamafios A, B, C, D, E, Fy G con kit Nemai

P66

Modelos del tamafios Ay B

(*) El nimero y/o tipo de entradas/salidas analdgicas/digitales puede sufrir variaciones. Dependiendo del médulo Plug-in
(accesorio) utilizado. Para la tabla encima fue considerado el médulo Plug-in estéandar. Para méas informaciones, consulte e
manual de programacion y la guia suministrada con el opcional.

(**) La capacidad méxima de 150 mA debe ser considerada sumando la carga de la fuente de 24 VV y de la salida a transistor,
0 sea, la suma del consumo de ambas no debe sobrepasar 150 mA.
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Especificaciones Técnicas

[ueq

8.2.1 Normas Consideradas

Tabla 8.2: Normas consideradas

Normas de
seguridad

UL 508C - power conversion equipment

Nota: Suitable for Installation in a compartment handling conditioned air

UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances
for electrical equipment

IEC/EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy

EN 50178 - electronic equipment for use in power installations

IEC/EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part
1: general requirements

Nota: para tener una maquina en conformidad co esa norma, el fabricante de
la maquina es responsable por la instalacion de un dispositivo de parada de
emergencia y un equipamiento para seccionamiento de la red

IEC/EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters

IEC/EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2:
General requirements - rating specifications for low voltage adjustable frequency
AC power drive systems

Normas de
compatibilidad
electromagnética

IEC/EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC
product standard including specific test methods

CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment -
electromagnetic disturbance characteristics - limits and methods of measurement
IEC/EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 2: electrostatic discharge immunity test
IEC/EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic
field immunity test

IEC/EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 4: electrical fast transient/burst immunity test
IEC/EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 5: surge immunity test

IEC/EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 6: immunity to conducted disturbances,
induced by radio-frequency fields

Normas de
construccion
mecanica

IEC/EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)

UL 50 - enclosures for electrical equipment

IEC/EN 60721-3-3 - classification of environmental conditions - part 3:
classification of groups of environmental parameters and their severities - section
3: stationary use at weather protected locations level 3m4

8.3 CERTIFICACIONES

Certificaciones

Observaciones

ULy cUL

E184430

CE

IRAM

C-Tick

EAC

(*) Para informacion actualizada sobre certificaciones consultar a WEG.
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